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2026年普通高中学业水平选择性考试
物理
注意事项∶
1、答卷前，考生务必将自己的姓名、准考证号填写在本试题卷和答题卡上。
2、回答选择题时，选出每小题答案后，用铅笔把答题卡上对应题目的答案标号涂黑。如需改动，用橡皮擦干净后，再选涂其他答案标号。回答非选择题时，将答案写在答题卡上。写在本试题卷上无效。
3、考试结束后，将本试题卷和答题卡一并交回。
一、单项选择题∶本题共7小题，每小题4分，共28分。在每小题给出的四个选项中，只有一项符合题目要求。
1. 现代科技为物资运输提供了多种方式。某物流企业分别利用无人机和新能源货车从山上装货点P运输货物至山下仓库Q，两种方式中一定相同的是（     ）
A. 位移	B. 路程	C. 时间	D. 平均速度
2. 我国科研人员利用仿生机器鱼研究湖泊生态，当仿生机器鱼在湖中匀速直线下潜时，它受到水的合力方向是（     ）
A. 斜向下	B. 竖直向下	C. 斜向上	D. 竖直向上
3. 下列处于匀强磁场的导体回路中能产生交变电流的是（     ）
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A. 甲图中绕轴匀速转动的导体环
B. 乙图中绕轴匀速转动的导体框
C. 丙图中在固定导轨上匀速运动的导体棒所在回路
D. 丁图中匀速运动的导体框







4. 正电子 与电子湮灭产生的光子是探测中微子的重要信号。一个静止的正电子与一个静止的电子湮灭转化为两个光子，该过程动量和能量都守恒。已知正电子与电子的质量均为，光速为，普朗克常量为，则这两个光子（     ）




A. 总能量为	B. 频率均为	C. 总动量为	D. 波长均为


5. 我国自主建设运行的北斗全球卫星导航系统空间段由多颗卫星组成。若轨道半径不同的两颗卫星绕地球做匀速圆周运动，角速度大小分别为，线速度大小分别为，则（     ）




A.   	B.   	C.   	D.   












6. 电磁泵减速部分的简化工作原理如图。在垂直纸面向外、磁感应强度大小为的匀强磁场中，竖直放置的形光滑金属导轨左右间距为，水平放置的导体棒质量为，与竖直放置且下端固定的绝缘轻弹簧相连，与导轨接触良好且其接入回路的电阻阻值为。将自弹簧原长位置由静止释放，第一次到达最低点时下降高度为，此过程中其最大速度为。导轨电阻忽略不计，弹簧始终在弹性限度内。在从静止释放到第一次到达最低点的过程中（     ）
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A. 流过导体棒的感应电流方向由向
B. 导体棒所受安培力的冲量为零

C. 通过导体棒的电荷量大小为

D. 导体棒的加速度最大值为 

7. 飞行时间质谱仪可用于创新药物研发等领域，其简化工作原理如图。开关S闭合，在真空室内，电容器极板AB间加速电压为U，两极板中央开有小孔，C为接收端，BC间为无场漂移区域。有一质量为m、电荷量为q（）的带电大分子（不计重力），自漂入（忽略初速度）A极板小孔起，经加速区域和漂移区域到达C端结束，时间探测器显示整个过程时间为t，则（     ）
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A. 保持S闭合，仅变大，t变长
B. 保持S闭合，仅U增大，t变长
C. 保持S闭合，AC位置不变，仅B极板向右移动，t变长
D. 将S断开，AC位置不变，仅B极板向右移动，t变长
二、多项选择题：本题共3小题，每小题6分，共18分。在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求，全部选对的得6分，选对但不全的得3分，有选错的得0分。
8. 玻璃镜片折射率是影响眼镜厚度的主要因素之一、如图，一束单色光从空气斜射入厚度为d的平行玻璃砖左表面，从右表面射出，出射光线相对入射光线侧移量为Δx。现换用折射率较大的玻璃砖，保持入射角不变，下列说法正确的是（     ）
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A. 若厚度d相同，侧移量变小
B. 若厚度d相同，侧移量变大
C. 若侧移量Δx相同，厚度变小
D. 若侧移量Δx相同，厚度变大







9. 一列简谐横波在均匀介质中沿直线传播，为介质中平衡位置相距的两个质点。时刻的波形图如图，时振动至波谷，时第一次回到波峰，则（     ）
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A. 波的周期为

B. 波速为

C. 波的振幅为



D. 内质点的路程为
















10. 如图，物块的质量分别为、、，通过不可伸长的轻绳绕过两个固定轻质光滑定滑轮与连接，与位于正下方的用劲度系数为的轻弹簧相连。初始时托住和，使弹簧处于原长，三个物块均静止。现同时无初速度释放和，运动中，物块均视为质点且不与滑轮相碰，不计空气阻力，弹簧始终在弹性限度内，弹性势能（为形变量），重力加速度大小为。则（     ）
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A. 释放后瞬间的加速度大小为

B. 释放后瞬间轻绳上的拉力大小为


C. 释放后下降的最大距离为


D. 释放后的速度最大值为
三、非选择题：本题共5小题，共54分。
11. 某同学使用打点计时器进行“测量速度和加速度”的实验。
（1）下述操作正确的是_____（填正确答案标号）。
A. 先拉动纸带，再开始打点	B. 先开始打点，再拉动纸带



（2）该同学用电源频率为的打点计时器从左至右打出如图所示的一条纸带。可用某点左右相邻点间的平均速度代表该点的瞬时速度，则点的瞬时速度为_____（保留三位有效数字）。
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（3）测得点的瞬时速度，则、两点间的平均加速度为_____（保留三位有效数字）。

12. 在电阻阻值测量中常常会用到平衡比较法。某实验小组测量待测电阻的阻值。
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（1）实验步骤如下∶









①图甲中，开关断开时灵敏电流表（零刻线在表盘正中间）的指针指向正中间，开关闭合时指针向端偏转。用图乙所示的电路进行实验，开关闭合前，滑动变阻器的滑片应该置于_____端（填“”或“”）。









②图乙中，是三个完全相同的电阻，为电阻箱，为待测电阻。闭合开关，调节滑动变阻器，发现灵敏电流表指针向端偏转，则此时应调节电阻箱使阻值_____（填“增大“或“减小”），使指零（指针指向正中间）。




③读得电阻箱的阻值为，则待测电阻的阻值为_____。



（2）当、、三个电阻不完全相同时∶


①用图乙所示电路按上述步骤使灵敏电流表G指零，读得的阻值记为，在不增加实验器材的前提下需增加实验步骤完成实验，该步骤为_____（单选，填正确答案标号）。





A.交换“”和“、”的位置，调节电阻箱使重新指零，读阻值



B.将滑动变阻器的滑片向滑动，使重新指零，读阻值





C.交换“”和“、”的位置，调节电阻箱使重新指零，读阻值





②按所选步骤读得的阻值记为，则待测电阻的阻值为_____（用、表示）。















13. 某小组设计并完成了“稳定平抛水柱”实验。如图，竖直放置的储水瓶液面上方封闭少量气体，底部竖直细管甲与大气连通、水平细管乙有一阀门。初始时关闭，瓶内上方气体体积，甲管内恰无水且端口距水面高，乙管端口距水面高；打开，水持续从乙管流出，大气通过甲管进入瓶内，当水面与甲管端口齐平时关闭，此时瓶内上方气体的总体积。已知大气压强、水的密度，重力加速度取，忽略温度变化与瓶体形变，气体均可视为理想气体。求∶
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（1）初始K关闭时，瓶内上方气体压强和乙管端口处压强；

（2）在打开K到关闭K的过程中，进入瓶内的空气在大气压强下的体积。
















14. 如图，某游乐场有一条滑道，由两段粗糙程度不同的直道组成，其中段的长度、倾角为段水平且足够长。初始时游客甲乘滑板从点由静止下滑，经过到达点，此后进入段继续滑行。游客甲和滑板的总质量段、段滑道与滑板间的动摩擦因数分别为、，其中。重力加速度取，。游客和滑板整体视为质点，不计空气阻力及在点处的机械能损失。
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（1）求AB段滑道与滑板间的动摩擦因数；
（2）求AB段甲和滑板的机械能损失及动量变化量的大小；




（3）当甲到达点时，游客乙乘同样滑板恰以的速度经过点下滑。求乙到达点时与甲的距离。
























15. 如图，垂直于轴的足够大绝缘薄挡板P紧贴平行金属板放置，挡板P有一小孔在原点处，点到垂直于轴的两金属板距离相等。在平面位于处的粒子源以速率向面内各方向发射质量为、电荷量为的带电粒子。两金属板（上板为正极）间距为，板间电压初始为。在平面轴右侧，圆心位于、直径在轴、半径为的半圆区域存在方向垂直于平面向里的匀强磁场，其磁感应强度大小为。在处有一垂直于轴的固定弹性绝缘挡板Q，粒子若碰到Q将发生弹性碰撞且电荷量不变。粒子打到金属板或挡板P均会被吸收，不计粒子重力及粒子间的相互作用，忽略边缘效应。（、均为已知量）
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（1）可从小孔进入磁场的粒子，求其从点处射入磁场速度方向与轴正向夹角的正弦值；


（2）粒子从磁场射出后与挡板Q发生碰撞，求其再次射入磁场到达挡板上位置的坐标；




（3）若仅改变电压的大小，在不同电压下，粒子源发射的所有粒子均无法打到挡板P右侧面；进入磁场的所有粒子打到挡板右侧面有1个撞击点或2个撞击点，求以上三种情况分别对应的电压取值范围（用已知量表示）。
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